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Zadanie 1.

Dwie masy m; i mo zostaly polaczone sprezyng o dhugosci L i wspotezyn-
niku sprezystosci k. Nastepnie, masy zostaly odciggniete na odlegto$é¢ 1.2L
i puszczone swobodnie. Obliczy¢ okres drgan.
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Zadanie 2.
Wyprowadzi¢ wzér na moment bezwtadnosci ptaskiego trojkata rownobocz-

nego o boku a i masie M wzgledem osi symetrii przechodzacej przez jeden z
wierzchotkéw i Srodek ciezkosci.
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Zadanie 3.

Masa przedniego kota rowerowego wynosi m; = 1.8 kg, masa tylnego mq =
2.4 kg. Oba kota zostaty rozkrecone do predkosci katowej w = 6.28 rad 571,
a nastepnie podparte na koncu osi (na jednym konicu). Diugosé osi przed-
niego kota wynosi d; = 110 mm, a tylnego kota dy = 135 mm. W obu
przypadkach zmierzono identyczny okres precesji T = 4 sekundy. Obliczy¢

momenty bezwladnosci kot.
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co daje liczbowo I; ~ 0.1, I, ~ 0.16 kgm?® Wynik mozna oszacowaé z
doktadnoscig do rzedu wielkoéci ze wzoru I < mr?, gdzie typowa érednica
kota rowerowego 28”7 2r ~ (0.622 m.
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