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 x̂ ŷ ẑ
Ax Ay Az
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 î ĵ k̂
Ax Ay Az

AyBz − AzBy AzBx − AxBz AxBy − AyBx


Policzmy najpierw tylko î :

î(AyAxBy − AyAyBx + AzAxBz − AzAzBx)

Dodajmy i odejmijmy AxAxBx

î(AyAxBy − AyAyBx + AzAxBz − AzAzBx + AxAxBx − AxAxBx)

Nastepnie wyciagnijmy Ax i Bx przed nawias

î(Ax(AxBx + AyBy + AzBz)−Bx(AxAx + AyAy + AzAz))

Jedyne co nam pozostao to wynik iloczynu skalarnego A z B w pierwszym nawiasie oraz A z A w drugim
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Nastepnie powtarzamy powyzsze kroki dla ĵ oraz k̂. Otrzymujemy wiec:
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